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Nombre de la asignatura/médulo/unidad Fiabilidad y riesgo

y codigo MC V. Planificacion y gestion
ub V.1
Nivel (Grado/Postgrado) Posgrado
Plan de estudios en que se integra Programa oficial de posgrado en dinamica de los flujos biogeoquimicos y sus aplicaciones:

Méster en hidraulica ambiental.
Especialidad 1. Gestion Integral de Puertos y Costas

Tipo (Troncal/Obligatoria/Optativa) Obligatoria

Afio en que se programa 1

Calendario (Semestre) Segundo semestre (01/03/10 a 30/06/10). Evaluacion: 05/07/10-09/07/10
Créditos tedricos y practicos 2 ECTS = 1 ECTS tedricos + 1 ECTS practicos

Créditos expresados como volumen total ~ 2ECTS*
de trabajo del estudiante (ECTS)
*1 ECTS= 25-30 horas de trabajo.
ver mas abajo actividades y horas de trabajo estimadas

Objetivos (expresados como resultados El alumno sabra/ comprendera:
de aprendizaje y competencias) * Los fundamentos para el estudio de la fiabilidad y riesgo de obras maritimas
En concreto, el alumno sera capaz de:
« Verificar un modo de fallo con métodos probabilisticos de nivel Il y nivel Il
« Disefiar una obras maritima siguiendo la metodologia de las Recomendaciones para Obras
Maritimas, ROM 0.0

Prerrequisitos y recomendaciones Comprension de textos en inglés cientifico. Conocimientos fundamentales de matematicas
aplicadas a la ingenieria

Contenidos/descriptores/palabras clave Herramientas de gestion, programacion lineal y no lineal
Manejo del software GAMS para resolucion de problemas de programacion
Técnicas bayesianas para la toma de decisiones

Bibliografia recomendada Bibliografia Basica
* Benjamin, J.R.; Cornell, C.A. (1970) Probability, Statistics and Decision for Civil Engineers.
McGraw-Hill, New York

+ Kottegoda, N.T. and Rosso, R. Probability, statistics abd realibility for civil and environmental
engineers. Mc Graw Hill, 1997 pp.735

+ Losada, M. A. (2002). ROM 0.0. Procedimiento general y bases de caclulo en el proyecto de
obras maritimas y portuarias. Puertos del Estado. Avda. del Partenén 10, Madrid, Spain

* Rubinstein, R.Y. (1981). Simulation and the Monte Carlo Method. JohnWiley & Sons, pp. 278.

Bibliografia avanzada

* Robert C. P. and G. Casella (2002). Monte Carlo Statistical Methods (Springer Texts in
Statistics). 2nd edition. Springer, pp. 645

+ Fishman, G. (2000). Monte Carlo (Springer Series in Operations Research). Springer, pp 698.



Métodos docentes

Actividades y horas de trabajo estimadas

Tipo de evaluacion y criterios de
calificacion

Idioma usado en clase y examenes

Enlaces a mas informacion

Nombre del profesor(es) y direccion de
contacto para tutorias

CONTENIDOS

Al principio del curso se proporcionara al alumno la bibliografia -de carécter bésico y de caracter
avanzado- recomendada y en los distintos bloques de la asignatura se le indicara cuéles de los
libros listados son mas indicados para consultar los aspectos que se estan tratando.

La materia se presenta al alumno en clases magistrales en las que se intercalan la realizacién
de ejercicios, bien ‘en papel’ o en el entorno MATLAB. Con el fin de que el ritmo de la clase
permita al alumno comprender e interiorizar los conceptos que se le presentan, las clases
magistrales se realizaran principalmente en la pizarra, aunque se hara uso también de medios
audiovisuales avanzados cuando sea necesario.

El alumno trabajard de forma individual resolviendo algunos ejercicios relacionados con la
materia. En grupos reducidos (3-4 alumnos) deberan resolver un caso practico de aplicacion de
la ROM 0.0 que presentaran de forma oral a sus compafieros y profesores.

Actividad h.clase h. estudio* Total
Lecciones 12 10 22
Problemas 8 10 18
Caso practico 3 14 17
Seminarios 3 0 3
Total 26 34 60

La evaluacion se realiza mediante controles informales de seguimiento en clase y un trabajo
préctico para la evaluacion de los conocimientos adquiridos. El trabajo podra realizarse en
grupo y forma parte de la calificacion.

La calificacion final responde al siguiente baremo:
Asistencia a clase y evaluacion del aprovechamiento en clase (40%)
Practicas de ordenador y trabajo de aplicacién (60 %)

Se propondra un examen especifico en aquellos casos en los que la evaluacion continua no sea
posible, 0 su resultado sea escaso.

Espafiol

Planificacion de actividades
Esquemas de clase
Guiones de practicas.

Asuncion Baquerizo Azofra, PhD.
Correo electrénico: abaqueri@ugr.es
Oficina: Centro Andaluz de Medio Ambiente. Avda. del Mediterraneo s/n. 18006 Granada

Miguel A. Losada Rodriguez, PhD.
Correo electrénico: mlosada@ugr.es
Oficina: Centro Andaluz de Medio Ambiente. Avda. del Mediterraneo s/n. 18006 Granada

Tema 1. Introduccion a la ROM 0.0
» Definiciones: parametros de proyecto, estado de proyecto, tramo de obra
* Método de los estados limite
+ Ecuaciones de verificacion
+ Métodos de verificacion

Tema 2. Métodos de nivel Il
« indice de fiabilidad
+ Planteamiento del problema
+ Aplicacion al caso de variables aleatorias gaussianas independientes: ecuacion de
verificacion lineal y no lineal
+ Aplicacion al caso de variables aleatorias no gaussianas
+ Aplicacion al caso de variables aleatorias no independientes
+ Ejemplos. Resolucion e implementacion en MATLAB

Tema 3. Métodos de nivel IlI
+ Método de simulacién de Monte Carlo
+ Aplicacion al caso de variables aleatorias independientes
+ Aplicacion al caso de variables aleatorias con funcion de distribucién conjunta
+ Tamafio de la muestra y precision
» Ejemplo de célculo de la probabilidad de fallo en la Vida dtil

Tema 4. Metodologia de la ROM 0.0 Recomendaciones para obras maritimas
Criterios generales para el proyecto de infraestructuras portuarias
Condicionantes de proyecto
Procedimiento de Verificacion



(pizarra/tutorias)

Presentacion objetivos y programa. Tema 1. Introduccion a la ROM 0.0
Tema 1 « Definiciones: parametros de proyecto, estado de
proyecto, tramo de obra
+ Método de los estados limite
+ Ecuaciones de verificacion
+ Métodos de verificacion

22 Tema 2 (continuacién) » Aplicacion al caso de variables aleatorias no gaussianas

32 Tema 2 (continuacion) « Aplicacion al caso de variables aleatorias no
Ejercicio. Implementacion en Matlab para una independientes
ecuacion de verifiacion no lineal y variables no * Ejemplo
gaussianas y no independientes

Tema 3 (continuacion) + Aplicacion al caso de variables aleatorias con funcion de

Ejercicio. Aplicacion a una ecuacion de distribucion conjunta
verificacién con variables independientes + Tamafio de la muestra y precision

Tema 4 (continuacién) Tema 4. Metodologia de la ROM 0.0
Recomendaciones para obras maritimas

« Criterios generales para el proyecto de infraestructuras
portuarias

+ Condicionantes de proyecto

* Procedimiento de Verificacion




